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01
政策驱动，机器人产业迎来黄金发展期

国家战略布局 + 工业/人形机器人双轮驱动 + 万亿级市场机遇



01 政策驱动，机器人产业迎来黄金发展期

国家战略密集出台，机器人产业成为制造强国核心抓手

2015

中国制造2025

将机器人产业列为十大重点发展领域之一，明确提

出突破减速机、伺服电机、控制器、传感器等关键

零部件技术瓶颈

2021

"十四五"机器人产业发展规划

到2025年成为全球机器人技术创新策源地、高端制

造集聚地，明确突破高精度减速器等核心零部件

2025

具身智能首次写入政府工作报告

人形机器人进入"量产元年"，2025年中国具身智能

市场规模52.95亿元，占全球27%

全球机器人产业竞争格局

美国

"再工业化"战略

先进制造回流

德国

"工业4.0"计划

智能制造引领

日本

"机器人新战略"

老龄化驱动需求

中国

"制造2025"+具身智能

全球最大市场

机器人是「制造业皇冠顶端的明珠」，减速器占整机成本 40%，是核心中的核心！



01 政策驱动，机器人产业迎来黄金发展期

中国工业机器人市场：2025年规模突破2475亿元

2475亿
2025年中国工业机器人市场规模，

同比增长27.8%

60%
绿的谐波国内市占率，成本比日系

低30%

27.6%
汇川技术伺服系统国内市占率，位

居第一

99.9%
机器视觉缺陷检测精度，比人工快10

倍

技术发展趋势：AI深度融合 + 柔性化升级

1,620
1,850 1,936

2,100
2,350 2,475

2020 2021 2022 2023 2024 2025E

AI深度融合：自主编程技术突破，工人简单示教即可自动生成程序；

数字孪生使设备停机时间减少40%

协作机器人普及：抓取力度控制精度达5克以内，适配小批量多品种柔

性生产，成为中小企业"标配"

核心零部件国产化：双环传动RV减速器满足国内1/3需求，埃斯顿/新

松控制器性能追平日本发那科

来源：GGII、中国电子学会、行业研究报告



01 政策驱动，机器人产业迎来黄金发展期

具身智能与人形机器人：从"技术验证"迈向"规模化商用"

M A R K E T  S I Z E

82亿元

2025年中国人形机器人市场规模，占全球50%

1.8万台

2025年国内人形机器人出货量，2026年预计6.25万台

4000亿元

2035年全球人形机器人市场规模预测，销量超500万台
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2025年产业关键里程碑

• 优必选全年订单近14亿元，创全球人形机器人单笔中标最高纪录

• 特斯拉Optimus量产在即，整机成本降至20-30万元级

• 中国具身智能市场规模52.95亿元，占全球27%

来源：GGII、QYResearch、《2025人形机器人与具身智能产业研究报告》



02
减速器——核心零部件的国产替代机遇

减速器市场格局 + 国产化进程 + 行业技术痛点



02 减速器——核心零部件的国产替代机遇

中国减速器市场规模持续扩容，国产替代进入加速期
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2025年减速器国产化格局

谐波减速器国产化率

81.5%
绿的谐波成为国产龙头

RV减速器国产化率

~50%
预计2028年提升至70%+

60%15%

25% 纳博特斯克

哈默纳科

其他

全球精密减速器市场份额

日系两巨头占据75%份额，国产替代空间巨大

精密行星减速器细分市场

17.31亿

2024年市场规模

13.4%

同比增长率

79.55万台

2024年谐波减速器消费量

18.9%

消费量同比增速

在需求增加和存量替换上升的双重作用下，减速器行业迎来了增量时代！国产替代窗口期已至。



02 减速器——核心零部件的国产替代机遇

行业四大痛点：技术封锁、创新不足、设备依赖、工艺瓶颈

01 技术门槛高，难以突破封锁

机器人关节减速器涉及精密传动、材料科学、热处理工艺等多学科交叉，

技术壁垒极高。高端市场长期被日本纳博特斯克（占全球60%）和哈默纳科

（占全球15%）垄断，中国企业难以突破技术封锁。

02 创新能力不足，同质化严重

本土企业主要走仿制国外RV和谐波减速器的路线，尚未形成核心竞争优势。

产品性能及稳定性有待验证，同质化竞争导致价格战，利润空间被严重压

缩。

03 高端设备依赖进口

高端精密加工设备和检测设备依赖进口，设备操作难度较高。国内制造业

企业无法满足高端减速器产品的制造要求，制约了产品精度和一致性提升。

04 现有技术路线存在固有缺陷

RV减速器：体积无法小型化，最小尺寸122mm，制约机器人紧凑设计

谐波减速器：柔轮结构刚性不足、承载力小、寿命短，仅限小功率场景

传统"2RV+4谐波"方案难以满足人形机器人全关节需求



03
捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

企业简介 + 全齿轮核心技术 + 一体化关节产品 + 国际领先的竞争优势



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

专注机器人关节减速器10年，国家级高新技术企业

C O M P A N Y  P R O F I L E

       陕西捷泰智能传动有限公司成立于2016年6月，注册资本6000万元，

位于陕西姜谭经开区。公司是一家专业研发、制造及销售高精密机器人关

节减速器的国家级高新技术企业，国内高精密行星减速机技术领军企业。

      公司注重产品研发，目前为止己申报及取得核心技术专利50余项，

是国内较少拥有机器人关节减速器核心技术的企业之一，现已形成三款技

术成熟的JT/S、JT/E及JT/K系列机器人关节减速器，包括28种规格、104种

速比，已广泛应用于人形机器人、康复医疗机器人、战斗机器人、工业机

器人、精密机床的外部轴等自动化领域，同时满足不同领域专业定制。

企业资质与荣誉

国家级高新技术企业 国家知识产权贯标企业

国家两化融合贯标企业 国家级科技型中小企业

陕西省创新型中小企业

核心研发团队

90%
本科以上学历占比

博士、硕士研究生占比40%以上，高、

中级职称若干

50+
核心专利数量

含多项发明专利，持续产出新专利，

技术壁垒深厚

3+
高校产学研合作

联合北航、西工大、宝文理等高校开

展技术攻关

10年
专注机器人关节领域

自2016年成立以来始终聚焦机器人核心

零部件研发



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

核心研发团队

副总经理，技术部负责人，机械工程师，负责新产品的设计开发。

高级工程师，新产品机械系统的架构设计与技术攻关。

机械制造工艺师，负责产品详细设计、技术图纸标准化与生产技术支持。

总经理，高级工程师，在机器人及核心零部件减速机领域深耕多年，领导公司全面工作。

技术顾问，教授、博士，第二届"中国嵌入式系统十大杰出青年"，西北工业大学—巴黎高科MINES机器人与
群智能系统联合实验室主任。

技术顾问，教授、博士，陕西省中青年科技创新领军人才，陕西省机器人关键零部件重点实验室专职副主任。

经营管理顾问，企业经营管理资深专家，从事企业经营管理三十余年，具有多年的经营管理和投融资经验。

总工程师，机械行业资深高级工程师，致力于传动领域探索与研究，具有丰富的原理知识与设计经验。

财务负责人，负责公司财务运营与管理工作。

技术顾问，副教授、博士，宝鸡市中青年科技创新领军人才，陕西省机器人关键零部件重点实验室核心成员。



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

核心技术专利

部
分
专
利
证
书

公司自成立以来高度重视研发，已取得及申报机器人领域核心技术专利50余项，2024年累计申请发明专利6项，已授权3项，实审3项；2025年累计申请发明专

利5项，均进入实审阶段。是国内较少拥有机器人关节减速器核心技术的企业之一。经国防科研一级查新单位国内外科技查新，结论为：我公司专利在国际处于领

先地位，并且填补了国内一项技术空白。



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

全齿轮结构减速器——填补空白

核心技术突破：国际、国内首次将理想的全齿轮结构应用于机器人关节，此前无先例

技术原理与结构创新

轴方向采用两级传动齿轮轴重叠，使两级齿轮交错成一级并在同一平面，实现

大传动比。全齿轮传动更加平稳，齿轮生产工艺国内非常成熟，装配工艺简单，

可快速实现大批量生产。

关键性能指标

<1'
齿隙小于一角分

30-300
减速比覆盖范围

ISO4级
精度等级以内

HRC60
渗碳淬火硬度

75mm
最小外形尺寸

28种
规格，104种速比

四大核心技术特征

高精度二级传动

两级传动齿轮轴重叠，实现大传动比，传动效率更高，体积更小，同轴

输出

实心结构高刚性

高刚性大扭矩传动，定制交叉滚子轴承，轴向及径向可传递高载荷

精密加工工艺

磨齿工艺+渗碳淬火工艺，精度控制在ISO4级内，硬度达HRC60

可批量生产

齿轮生产工艺国内成熟，装配工艺简单，可快速实现大批量生产



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

新一代机器人一体化关节——减速器+电机+传感器智能集成

I N T E G R A T E D  J O I N T  M O D U L E

捷泰一体化关节

基于自研全齿轮减速器

集成电机与多传感器

捷泰自研全齿轮减速器

核心传动部件，国际首创全齿轮结构

无框力矩电机

高功率密度，精准力矩输出

双绝对值编码器

电机端+输出端，全闭环精准控制

温度传感器

实时监测关节温度，保障运行安全

扭矩传感器

实现力控和人机安全交互的核心部件

摩擦式制动保护器

紧急制动保护，确保关节运行安全可靠

一体化优势

有效降低成本 · 简化整机布线 · 提高可靠性和控制带宽 · 从大负载到小负载全关节通用 · 极其适合人形机器人、医疗康复机器人等场景



03 捷泰智能——自研全齿轮机器人关节减速器技术

捷泰减速器全面对标国际巨头，性能超越、成本更优

对比维度 捷泰全齿轮减速器 哈默纳科（谐波） 纳博特斯克（RV）

减速结构 全齿轮结构 柔轮输出结构 摆线针轮+行星支架

承载/寿命 长 短 中等

使用关节 全关节（大臂至末端） 末端 大臂到四轴

减速比范围 30-300全覆盖 不适合低速比 适合中高速比

电机功率 各种功率均适用 仅限于小功率 适合各种功率

造价 中（性价比高） 高 高

与RV、谐波减速器相比，捷泰机器人关节减速器既克服了RV减速器不能小型化的缺点，实现了最小外形尺寸从122mm到75mm的跨越式突破，又解决了谐波减速器

承载力小、刚性不足仅适用于小功率场景这样的技术瓶颈。捷泰机器人关节减速器具备从大负载到小负载、机器人大臂至末端多部位的通用性，极其适合于人形仿

生机器人、医疗康复机器人等场景的应用。



04
赋能多场景，引领产业链升级

人形机器人 + 工业机器人 + 医疗/军工/航空航天等高端应用



04 赋能多场景，引领产业链升级

紧抓具身智能风口，人形机器人关节核心供应商

W H Y  J I E T A I  F O R  H U M A N O I D

一体化关节完美适配人形机器人

01 全关节覆盖：替代传统"2RV+4谐波"组合，从大臂到末端一套方案解决

02 超小型化：最小尺寸75mm及以下，满足人形机器人紧凑空间要求

03 中心走线设计：预留线束空孔，大幅简化整机布线复杂度

20-30万

2025年人形机器人整机成本降至20-30万元级，量产门槛大幅降低

14亿元

优必选2025年全年人形机器人订单金额，创全球单笔中标最高纪录

目标客户与合作伙伴

人形机器人整机厂商

特斯拉/优必选/宇树等

医疗康复机器人

外骨骼/康复训练设备

仿生/特种机器人

四足/战斗机器人等

协作机器人厂商

柔性生产/人机协作场景



04 赋能多场景，引领产业链升级

工业机器人+高端装备，多领域深度布局

已有成熟应用

工业机器人

自动化设备

工程机械

精密机床

外部轴驱动

高精度定位

智能自动化

智能产线

自动化设备

重点拓展领域

人形机器人

具身智能核心

关节模组供应

医疗器械

手术机器人

康复设备

军工航天

高端装备

特种应用

深度挖掘行业应用

冶金 矿山 输送 水利 化工 纺织 环保 包装

产业链价值定位

以机器人关节减速器为起点向整机延伸，搭建完整机器人解决方案。寻求新能源、军工、航空航天等领域合作，将产品垂直应用于多个生态场景，服务国内外高端用户。



05
携手共进，打造宝鸡机器人产业新高地

发展战略 + 产能规划 + 产业链合作愿景+融资金额



05 携手共进，打造宝鸡机器人产业新高地

三步走战略：技术领先→产能扩张→生态构建

2024 — 2025

第一阶段：技术攻坚

• 持续加大科研投入，完善一体化关节产品线

• 取得更多核心专利，巩固技术壁垒

• 与高校深化产学研合作

• 完成产品系列化，3个系列28种规格

2026 — 2027

第二阶段：产能扩张

• 投入2000万元建设智能化产线

• 年产5万套机器人关节减速器

• 成为西北第一条民营机器人核心零部件生产线

• 预计销售额突破5000万元

2027 — 2029

第三阶段：生态构建

• 以关节为起点向整机延伸

• 搭建完整机器人解决方案

• 推动宝鸡机器人产业链集群发展

• 预计2027年销售额达8000万元

以核心技术突破引领国产替代 · 以一体化关节赋能具身智能时代

本轮拟融资5000万元，融资资金主要用于产品的研发迭代升级、减速器生产线的搭建以及国内外市场开拓



携手共创机器人产业新未来

以核心技术突破引领国产替代 · 以一体化关节赋能具身智能时代

陕西捷泰智能传动有限公司

国家级高新技术企业 · 陕西姜谭经开区

T H A N K  Y O U


